Retraky 1.6 tuny

BT reflex
O-série
RRE160R

TOYOTA

MATERIAL HANDLING

www.toyota-forklifts.cz stronger together



Retrak

Specifikace voziku RRE160R
1.1 Vyrobce BT
1.2 | Model RRE160R
g |13 Pohon Elektricky
g 1.4 | Ovladani Se sedici obsluhou
"g 1.5 | Jmenovita nosnost Q kg | 1600
2 16 | \Vylozeni tézisté nakladu © mm | 600
1.8 Vzdalenost osy kol podptrnych ramen k upinaci desce, véetné X mm | 406
19 Rozvor kol y mm | 1421
- 21 Provozni hmotnost vCetné baterie kg | 3691
g 2.3 | Max. osové zatizeni hnaciho kola/ kol podptimych ramen, stozar zasunut, bez jmenovité zatéze kg | 2282/1409
g |24 Max. osové zatizeni hnaciho kola/ kol podplrnych ramen, stozar vysunut, se jmenovitou zatézi kg | 776/4514
T |25 | Max. osové zatizeni hnaciho kola/ kol podpurnych ramen, stozar zasunut, se jmenovitou zatézi kg | 2051/3239
31 Kolo hnacilkola podpUrnych ramen Superelastické
o 3.2 | Rozmér hnaciho kola 180/60-10
E 33 Rozmér kol podpdrnych ramen 180/60-10
3.5 | Pocet hnacich kol (x) / pocet kol podplrnych ramen 1x/2
3.7 | Rozchod kol podplrnych ramen b, | mm | 1256
41 Naklon vidlic, vpred/vzad o/f | deg |4°/-2°*
4.2 | Vyska, stozaru, min. h, mm | 2804*
4.3 | Volny zdvih h, mm | 1691*
44 | Zdvih h, mm | 6260*
Vyska zdvihu h,, mm | 6300*
45 | Vy3ka stozaru, max. h, mm | 6940*
4.7 | Vyska kabiny he mm | 2330
4.8 | Vyska sedacky h, mm | 1265
4.10 | Vyska podpurnych ramen h, mm | 478
4.15 | VySka spusténych vidlic h, mm | 40
= 4.19 | Celkova délka I, mm | 2446
2 4.20 | Délka voziku k upinaci desce, véetné l, mm | 1331
5 4.21 | Sitka $asi b, mm | 1414
4.22 | Rozméry vidlice (v/$/d) slel | mm | 40/100/1150
4.23 | Upinaci deska ISO 2328, tfida/typ A, B 1B
4.25 | Sitka pres vidlice b, mm | 250-738
4.26 | Vzdalenost mezi podpurnymi rameny b, mm | 900
4.28 | Vzdalenost vysunuti l, mm | 614
4.31 | Svétla vyska, se jmenovitou zatéZi, pod stozarem m, mm | 136
4.32 | Svétla vyska, stfed rozvoru m, mm | 145
4.33 | Sitka uligky pro palety 1000x1200 napfi& A, mm | 2781
4.34 | Sitka ulicky pro palety 800x1200 podéing A, mm | 2826
4.35 | Polomér otaceni W, mm | 1683
4.37 | Délka pfes podplirna ramena l, mm | 1933
51 Rychlost pojezdu s/bez jmenovité zatéze km/h | 10/11
'_%‘ 5.2 Rychlost zdvihu s/bez jmenovité zatéze m/s | 0,35/0,70
I; 5.3 | Rychlost spousténi s/bez jmenovité zatéze m/s | 0,55/0,55
§ 54 | Rychlost vysouvani s/bez jmenovité zatéze m/s | 0,25/0,25
&_9 5.8 [ Maximalni stoupavost s/bez jmenovité zatéze % | 10/15
5.10 | Provozni brzda Elektricky
s |61 Jmenovity vykon motoru pojezdu S2 60 min. kW |75
g |62 Jmenovity vykon motoru zdvihu S3 15% kw |15
%‘ 6.4 Napéti baterie, jmenovita kapacita. K, VIAh | 48/620
% 6.5 Hmotnost baterie kg | 875
i |6.6 |Spotieba energie podle VDI cyklu ? kWh/h
;E 8.1 Typ ovladani pohonu Plynule regulovatelny AC pohon
g 8.4 | Uroven hluku v Grovni ucha fidiée podle EN 12 053 dB(A)

1) Méfeno dle firemnich norem
2) Informace ziskate u svého dodavatele
*) Dostupné i v jinych alternativach

Veskeré Udaje jsou zaloZeny na tabulkovych konfiguracich stroje. Jiné konfigurace stroje mohou poskytnout jiné hodnoty.

Vykon a rozméry voziku pfedstavuji jmenovité hodnoty, které se mohou lisit v ramci toleranci.
Vyrobce si vyhrazuje pravo zmény nepodstatnych parametr(i bez predchoziho upozornéni.




Rozméry zavisejici na baterii BT reflex

Rozméry RRE160R
Hloubka mm 347
3 |64 |Napéti baterie, jmenovita kapacita K VIAh 48/620
;:6 6.5 |Hmotnost baterie , min. — max. kg 875-1030
1.8 | Vzdalenost osy kol podptirnych ramen k upinaci desce, véetné |  x mm 406

Rozméry stozaru, mm

Stozaru Triplex Hi-Lo
Vyska zdvihu h,, | mm | 4600 | 4800 | 5400 | 5700 | 6300 | 6750 | 7000 | 7150 | 7500
Zdvih h, mm | 4560 | 4760 | 5360 | 5660 | 6260 | 6710 | 6960 | 7110 | 7460
& | Vyska stozaru, min. h, mm | 2247 | 2314 | 2514 | 2614 | 2814 | 3063 | 3146 | 3063 | 3313
E Volny zdvih h, mm | 1124 | 1191 | 1391 | 1491 | 1691 | 1940 | 2023 | 1940 | 2190
& Vyska stozaru, max. h, mm | 5322 | 5522 | 6122 | 6422 | 7022 | 7472 | 7722 | 7522 | 8212
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Prednosti voziku:

» Superelasticka kola

* Vysoka svétla vyska nad podlahou

» AC technologie

» Koncept Total View

» Usporadani pedalu jako v automobilu

» Automaticka parkovaci brzda

* Vlybaveni brzdami podpurnych kol ve standardu

* Plynulé ovladani zdvihu TLC (Transitional Lift Control)
* 360° fizeni

» Simultanni ¢innost hydraulickych funkci

 Ovladani hydraulickych funkci - packy nebo multifunkéni joystick
* Odolna pohonna jednotka a pfevodovka

» Uzavfena kabina pro ochranu pfed povétrnostnimi vlivy (volitelné)
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